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1. (1 pt.) Encuentra e para las siguientes matrices

T S (I R

Prueba que si y es un vector propio de A con valor propio asociado A,

entonces y también es un vector propio asociado a e con valor propio e*.

Calcula los valoes propios de las matrices e?, donde A estd dado en (1).

2. (1 pt.) Encuentra la solucién al sistema

! -1 1 2

y haz un esbozo de su retrato fase. Determina la estabilidad del origen.

3. (1 pt.) ;Para qué valores de o y [3 el sistema

M=<g jﬁy, y € R?,

tiene un “pozo” en el origen?

4. (1 pt.) Encuentra la solucién general y dibuja su retrato fase del sistema
lineal ,
Y1 = Y1,
Ys = —y1 + 2y
., Qué papel juegan los vectores prpios de la matriz A asociada al sistema
en el retrato fase de la solucién?

5. (1 pt.) Resuelve el problema de valores iniciales
y' = Ay,
y(0) = wo,
donde

v 9o € R3 arbitraria. Determina los espacios estable e inestable y dibuja
el retrato fase.



. (1 pt.) Encuentra la matriz fundamental ®(t), que satisface ®(0) = I,
para los siguientes sistemas lineales

(a) o' = <§ _é) v,
o1 =(y L) w

. (1 pt.) Resuelve el sistema lineal, no homogéneo

-0 1))

con condicién inicial

. (1 pt.) Prueba que

e 2tcost —sint
q)(t) - ( —2 ) )

e ?'sint cost
es una matriz fundamental del sistema lineal homogéneo, no auténomo,
y' = At)y,

—2cos?t —1—sin2t
Al) = (1 —sin2t —2sin®t )

Encuentra la inversa de ®(t), y usa la férmula de variacién de pardmetros
para resolver el sistema no homogéneo

y' = Ay + b(t),

b(t) = <e—12t) |

. (1 pt.) Dibuja el retrato fase de la solucién al sistema

, (-1 1

;, Qué tipo de punto de equilibrio es el origen?

. (1 pt.) Determina la estabilidad o inestabilidad de todas las soluciones a
los siguientes sistemas,

y = Ay,
@a=(2 L)
(b) A= (23 14>.



